Ref_16_12_Ovrig information om Geodimeter

Nagra tidiga patent rorande Avstandsmatare registrerade pa Carl Erik Grangvist:

e SE 157 488 Avstandsmatare (ljus/radiovagor)

e SE 177 326 Avstandsmatare (radiovagor)

e SE 178 372 Avstandsmatare (radiovagor)

e SE 316 028 Refraktionsmatapparat

e SE 327 832 Avstandsmatare med modulerat ljus
e SE 332 298 Indikering av faslage

e SE 334 482 Lutningsmatare

e SE 337 704 Avstandsmatare

Nagra patent kommenterade av Rudolf Wiklund:

e SE 379 241 Nollreferens pa kodskiva

Noggréh; vinkelméfningsker ofta med en optisk glasskiva belagd med ogenomsynliga radiella
streck. D3 ett nollage behdvs sker det genom att ge en separat Opuls d& kodskivan roterar ett varv.

Nackdelen med detta arrangemang &r storre osakerhet da avldsningen genereras pa stille-spar som
inte motsvarar avlasta vinkelgivaren. Genom att anvénda sig av en metod dér vissa spar elemineras
kan en nollpuls erhallas som &dr dubbelt s& stor som det vinkelgivande ménstret genererar. Den
detekteras och utgor den stabila nollan. Obs att inga nya komponenter behdvs och stabiliteten ar
optimal d& samma optik och samma kodskiva anvinds vid matning.

e SE 387749 Tuta

Vid inriktning av ett matinstrument for distansbestdmning anvinds ofta ett optiskt sikte som geren
hég noggrannhet men ej alltid ratt signalpeak. Genom att anvinda sig av den reflekterade

matsignalens styrka som gjorts hérbar genom en tuta blir inriktningen noggrann och snabb samt
optiskt férenklad.

Den beskrivna funktionen kopierades av en konkurrent. Vi pdpekade att funktionen var patenterad
och att detta var ett patentintrang. Den japanske féretridaren svarade ” Jou are the master we are
the pupil”. En kort tid darefter hade féretaget tagit bort funktionen.


https://was.prv.se/spd/pdf/ajgBpFc5oLGo8KKJ4aHscA/SE157488.C1.pdf
https://was.prv.se/spd/pdf/N1OphwM6-Luo8KKJ4aHscA/SE177326.C1.pdf
https://was.prv.se/spd/pdf/_zMzPjPr7Z-o8KKJ4aHscA/SE178372.C1.pdf
https://was.prv.se/spd/pdf/pjIDtux0Xa9hSy3t0WW1EA/SE316028.B.pdf
https://was.prv.se/spd/pdf/b3aHsDyi-dJhSy3t0WW1EA/SE327832.B.pdf
https://was.prv.se/spd/pdf/b-_KSzZVLDFhSy3t0WW1EA/SE332298.B.pdf
https://was.prv.se/spd/pdf/G2MMVknmkPRhSy3t0WW1EA/SE334482.B.pdf
https://was.prv.se/spd/pdf/ImtJ2lwWQZ5hSy3t0WW1EA/SE337704.B.pdf
https://was.prv.se/spd/pdf/3lOcCpXhppZhSy3t0WW1EA/SE379241.B.pdf
https://was.prv.se/spd/pdf/uvzN3ny3QLdhSy3t0WW1EA/SE387749.B.pdf

SE 411 687 Pendelaccelerometer

Vid uppmatning av avstand inom lantmiteri och byggnation krivs ett kartrelaterat
matvarde. Det innebér att vinkeln mellan matinstrumentet och madtpunkten maste vara kind
i férhallande till horisontalplanet. Det kan ske genom att vinkeln jamférs mot en skala pa
optiken. Detta cosinusvédrde multipliseras med uppmatt langd och ger d& horisontell lingd
respektive héjddifferens vid multiplikation med uppmaitning med sinusviardet.

En anordning som automatiserar vinklarnas sin och cos enligt uppfinningen bygger pa att
anvdnda sig av en accelerometer vars utsignaler digitaliseras och kalibreras vid en viss punkt.
Problemet med en s3dan anordning ar att kostnaden fér en precitionsaccelerometer ar hég
och rel utrymmeskravande. Jag s6kte da ett enkelt men robust visarinstrument som
modifierades genom att fasta en vikt pa visaren och kdnna av spetsens ldge med hjilp av en
optisk sensor. Signalen dterkopplades och gav da ett analogt virde p3 vertikal vinkel. Vardet
gav dock olika utslag vid uppmaétning av tyngdkraften i olika hdjd éver havet. Det vardet
korrigerades enkelt med en potentiometer vid uppmaétningens start.

Pendelaccelerometern anvandes i instrumentlinjen Geodimeter 120 och gav en mycket
positiv effekt till forsaljning och I6nsamhet under ett antal ar.

SE 448 785 Matenhet for chassimaster

Folksam hade pa 70 talet ett stort engagemang for att férbittra reparationer pa
krockskadade bilar. Genom en kontakt med AGA som fann matproblemet I6sbart och
intressant skapades ursprunget till chassimaster — ett instrument som kan liknas vid ett
laserskjutmatt. Detta ar en komplicerad matuppgift da inga sikra referenser ir givna.
Anordningen enligt uppfinningen bygger pa att ett horisontellt plan skapas genom en
svepande horisontell laserstrale och uppmatningen sker med det planet som referens.

De delar av chassiet som ska matas upp férses med vertikala linjaler som fasts kardanskt i
givna referenspunkter. Linjalerna ar reflekterande och atersdnder laserjuset vid triff. De ar
forsedda med ett referensmonster som ger specifik information om hojd &ver laserplanet.
Skalorna ger genom ett dubbelt skalsystem information i hojd, x och y. Genom att
databerdkna positionen fér alla upphdngda skalor och minimera avvikelserna korrigeras
automatiskt smaérre fel i planet som den skadade bilen fatt. Uppmatta virden jamférs med
kdnda varden som en ny bil har. Korrektion med hjdlp av dragriktare ger dd en bil som inom
toleranserna blir geometriskt som ny.

Matenheten enligt ovan var den mest utvecklade och noggranna som fanns p3 marknaden.


https://was.prv.se/spd/pdf/BwjrrsaB2GdhSy3t0WW1EA/SE411687.B.pdf
https://was.prv.se/spd/pdf/Puspv1rlJKNhSy3t0WW1EA/SE448785.B.pdf

